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证券代码：002405   证券简称：四维图新   公告编号：2025-015 

北京四维图新科技股份有限公司 

关于与深圳卓驭科技有限公司 

签署业务合作框架协议的自愿性信息披露公告 

本公司及董事会全体成员保证信息披露的内容真实、准确、完整，没有虚假

记载、误导性陈述或重大遗漏。 

特别提示： 

1、本次签署的业务合作框架协议属于双方合作意向协议，不涉

及具体金额，协议双方将在业务协议指导原则下推进相关项目，具体

合作内容和实施细节尚待进一步落实和明确，敬请广大投资者注意投

资风险。 

2、本次业务合作框架协议的签署对公司本年度财务状况及经营

业绩不构成重大影响。 

一、协议签署概况 

近日，北京四维图新科技股份有限公司（以下简称“公司”、“四维

图新”）与深圳卓驭科技有限公司（以下简称“卓驭科技”）签署《业务

合作框架协议》，双方本着平等自愿、互利共赢的原则，决定建立长期

稳定的战略合作关系，在面向主机厂的辅助驾驶业务领域约定整体合

作框架与首期合作项目。双方将结合各自优势和特点，推进辅助驾驶

业务合作，拓展在汽车领域的发展空间，共同推动智能汽车行业的发
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展。 

本事项无需提交公司董事会或股东大会审议，亦不构成关联交易

和重大资产重组。 

二、交易对方介绍 

公司名称：深圳市卓驭科技有限公司 

法定代表人：朱露 

注册资本：7750.5691 万元 

注册地址：深圳市南山区西丽街道西丽社区兴科路 60 号乐普大

厦东塔 2101 

经营范围：软件开发；技术服务、技术开发、技术咨询、技术交

流、技术转让、技术推广；计算机软硬件及外围设备制造；光电子器

件销售；电子产品销售。（除依法须经批准的项目外，凭营业执照依

法自主开展经营活动）货物进出口；技术进出口。（依法须经批准的

项目，经相关部门批准后方可开展经营活动，具体经营项目以相关部

门批准文件或许可证件为准） 

卓驭科技与公司不存在关联关系。 

三、协议主要内容 

（一）合作框架内容 

双方有意深化辅助驾驶领域的业务合作，构建战略合作伙伴关系，

约定整体合作框架与业务合作模式，充分发挥各自优势共同为主机厂
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提供行业一流的辅助驾驶解决方案，以期在近期及远期对双方的业务

发展和战略布局带来有力推进，具体合作框架约定如下： 

四维图新和卓驭科技可以基于彼此开放的辅助驾驶解决方案平

台、导航电子地图、ADAS 地图、高精度地图、高精度定位及辅助驾

驶 AI 数据基础能力方面进行深度合作。具体开放内容和收费模式双

方另行约定。 

（二）合作协调机制 

双方同意不定期举行会谈，及时沟通有关合作信息，明确工作重

点。双方同意建立定期沟通机制，由指定部门具体负责协调和组织有

关合作交流项目的规划和组织实施工作。 

（三）合作期限 

协议有效期 3 年。 

四、对公司的影响 

本次战略合作双方将发挥各自的优势资源，加强合作，形成优势

集成与互补，就辅助驾驶解决方案、地图应用、数据能力等方面开展

深度务实合作。通过双方的紧密合作，将共同推动双方相关产品研发、

市场推广以及应用落地，进一步提升双方在辅助驾驶技术领域的整体

竞争力，实现互利共赢。 

本次合作能够不断增强公司在辅助驾驶解决方案等关键领域的

市场竞争力，符合公司发展战略和股东利益。 
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五、风险提示 

本协议为双方战略合作的意向性、框架性文件。具体合作内容将

根据双方后续签署的正式文件进一步落实和推进，实施进度存在不确

定性。公司将根据合作事项进展情况，严格按照相关法律法规和规范

性文件的要求，及时履行信息披露义务，敬请投资者注意投资风险。 

六、备查文件 

《业务合作框架协议》。 

特此公告。 

                     北京四维图新科技股份有限公司董事会  

                            二〇二五年四月二十三日 
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