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证券代码：300691         证券简称：联合光电        公告编号：2025-003 

 

中山联合光电科技股份有限公司 

关于《2023 年年度报告》的更正公告 

 

本公司及董事会全体成员保证公告内容真实、准确和完整，没有虚假记载、误导性陈述

或者重大遗漏。 

 

中山联合光电科技股份有限公司（以下简称“公司”）于 2024年 4月 26日

在巨潮资讯网（www.cninfo.com.cn）披露了《2023年年度报告》，该报告“第三

节管理层讨论与分析”中关于大载重四足机器人将计划于 2024 年量产的表述依

据不足，公司现将《2023年年度报告》中的部分内容更正如下（加粗字体列示）：  

一、“第三节 管理层讨论与分析”相关内容 

（一）更正前 

1、“一、报告期内公司所处行业情况”之“（二）行业发展情况”之

“4、人工智能”部分内容 

人工智能领域是公司近年重点布局的新兴领域之一，公司设立的全资子公司

武汉联一合立技术有限公司专注于无人系统、人工智能的研发和产业化，主要产

品包括智能消杀机器人、智能服务机器人、智能物流机器人及安保巡逻机器人等，

已成功应用于医院、机场、海关、工厂等场景；还开发了蛛机器人及大载重四足

机器人等。公司将不断加强人工智能领域的技术研发能力，聚焦关键核心技术突

破，深化产学研用融合创新，深入挖掘未来人工智能产品与应用领域的无限潜能，

提升人工智能领域的竞争力。 

2、“二、报告期内公司从事的主要业务”之“（一）聚焦、深耕主业，

驱动可持续发展”之“4、人工智能领域”部分内容 

http://www.cninfo.com.cn/）披露了《2023
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在人工智能领域公司研制有智能消杀机器人，智能服务机器人、智能安防机

器人以及智能物流机器人，已在医院、机场、海关、工厂等多个场景落地应用，

取得应用场景内的多个关键应用专利，其中以物流运输机器人底盘为基础的多款

机型，已经同多家医疗行业垂直领域龙头达成战略合作，并应用于多家三甲医院，

为公司在医疗市场拓展打下坚实的基础。还开发了蛛机器人及大载重四足机器人

等，其中大载重四足机器人已具备行业领先的性能，可广泛应用于通用场景的救

灾、巡检、勘察、排爆、救援等任务，并计划于 2024 年量产。公司同时在仿生

机器人领域也有较为深入的研究。公司将不断加强人工智能领域的技术研发能力

聚焦关键核心技术突破，深化产学研用融合创新，深入挖掘未来人工智能产品与

应用领域的无限潜能，提升人工智能领域的竞争力。 

3、“三、核心竞争力分析”之“（二）丰富的产品类型，应用场景适配

度高”部分内容 

潜心深耕光学行业近 20 年，公司的专业镜头及光电产品已形成在高端安

防视频监控、新型显示、智能驾驶、人工智能等领域综合布局的良好局面。公

司产品类型丰富、规格齐全，从用途上涵盖了安防视频监控镜头、车载镜头、

毫米波雷达、超短焦投影镜头、AR/VR 一体机、智能机器人等产品。其中，

在安防视频监控领域，公司在大倍率光学变焦、高清等高端镜头产品方面已形

成市场主导地位；在新型显示领域，公司的激光投影镜头、AR/VR 一体机产

品已广泛应用在激光电视、智能投影、工程投影、视讯会议、增强现实与虚拟

现实等领域；在智能驾驶领域，公司已拥有明显的竞争优势和领先的市场地

位，相关产品量产能力与质量保障能力不断提升；在人工智能领域，公司研制

有智能消杀机器人，智能服务机器人、智能安防机器人以及智能物流机器人，

已在医院、机场、海关、工厂等多个场景落地应用，还开发了蛛机器人及大载

重四足机器人等，同时在仿生机器人领域也有较为深入的研究。公司产品线丰

富，产品具有高度定制的特性，应用场景适配度高，在各应用领域已与国内外

众多知名客户建立了友好、稳定的业务合作关系。 

（二）更正后 

1、“一、报告期内公司所处行业情况”之“（二）行业发展情况”之

“4、人工智能”部分内容 
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人工智能领域是公司近年重点布局的新兴领域之一，公司设立的全资子公司

武汉联一合立技术有限公司专注于无人系统、人工智能的研发和产业化，主要产

品包括智能消杀机器人、智能服务机器人、智能物流机器人及安保巡逻机器人等，

已成功应用于医院、机场、海关、工厂等场景；基于前期与潜在意向客户的沟通，

公司还围绕大载重四足机器人产品开发计划进行了相应研发、测试工作。公司将

不断加强人工智能领域的技术研发能力，聚焦关键核心技术突破，深化产学研用

融合创新，深入挖掘未来人工智能产品与应用领域的无限潜能，提升人工智能领

域的竞争力。 

2、“二、报告期内公司从事的主要业务”之“（一）聚焦、深耕主业，

驱动可持续发展”之“4、人工智能领域”部分内容 

在人工智能领域公司研制有智能消杀机器人，智能服务机器人、智能安防机

器人以及智能物流机器人，已在医院、机场、海关、工厂等多个场景落地应用，

取得应用场景内的多个关键应用专利，其中以物流运输机器人底盘为基础的多款

机型，已经同多家医疗行业垂直领域龙头达成战略合作，并应用于多家三甲医院，

为公司在医疗市场拓展打下坚实的基础。基于前期与潜在意向客户的沟通，公司

还围绕大载重四足机器人产品开发计划进行了相应研发、测试工作，产品规划应

用于通用场景的救灾、巡检、勘察、排爆、救援等任务。围绕四足机器人产品的

开发计划，公司开展了相应的研发、测试工作，但尚未正式投产。公司同时在仿

生机器人领域进行了相关技术储备。公司将不断加强人工智能领域的技术研发能

力聚焦关键核心技术突破，深化产学研用融合创新，深入挖掘未来人工智能产品

与应用领域的无限潜能，提升人工智能领域的竞争力。 

3、“三、核心竞争力分析”之“（二）丰富的产品类型，应用场景适配

度高”部分内容 

潜心深耕光学行业近 20 年，公司的专业镜头及光电产品已形成在高端安

防视频监控、新型显示、智能驾驶、人工智能等领域综合布局的良好局面。公

司产品类型丰富、规格齐全，从用途上涵盖了安防视频监控镜头、车载镜头、

毫米波雷达、超短焦投影镜头、AR/VR 一体机、智能机器人等产品。其中，

在安防视频监控领域，公司在大倍率光学变焦、高清等高端镜头产品方面已形

成市场主导地位；在新型显示领域，公司的激光投影镜头、AR/VR 一体机产
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品已广泛应用在激光电视、智能投影、工程投影、视讯会议、增强现实与虚拟

现实等领域；在智能驾驶领域，公司已拥有明显的竞争优势和领先的市场地

位，相关产品量产能力与质量保障能力不断提升；在人工智能领域，公司研制

有智能消杀机器人，智能服务机器人、智能安防机器人以及智能物流机器人，

已在医院、机场、海关、工厂等多个场景落地应用，围绕大载重四足机器人产

品的开发计划，公司开展了相应的研发、测试工作，同时在仿生机器人领域进

行了相关技术储备。公司产品线丰富，产品具有高度定制的特性，应用场景适

配度高，在各应用领域已与国内外众多知名客户建立了友好、稳定的业务合作

关系。 

二、更正说明 

（一）《2023 年年度报告》披露大载重四足机器人量产计划的背景 

2023年，公司了解到相关潜在意向客户存在定制大载重四足机器人的需求，

该客户在中山设有专门的四足机器人研发团队，并计划与公司在中山共同推进四

足机器人产业化项目落地。为了更好地与该客户开展合作，公司于 2023 年将该

客户确定为首个重点目标客户，以定制大载重四足机器人为切入点启动仿生机器

人相关产品开发，开始尝试将产品线向仿生机器人等新领域延伸拓展，并在研发、

供应链开发、市场推广等环节进行了积极尝试。 

公司于 2024 年 4 月完成了对 2 台样机的软硬件兼容测试，产品功能初步符

合预期，公司通过跟踪和了解到相关客户对该产品的需求情况，制定了 2024 年

内交付小批量大载重四足机器人的规划。 

（二）更正原因 

1、截至《2023年年度报告》披露时，公司大载重四足机器人的样机可实现

站立、负重、基础传感等静态功能，但尚需进一步开发行走、动态平衡、越障、

跳跃等动态功能，产品功能仍需持续完善后方能推出市场。 

2、截至《2023年年度报告》披露时，公司大载重四足机器人等仿生机器人

的相关产品尚处于前期开发阶段，未形成专门的研发成果、核心技术、知识产权。 

3、截至《2023年年度报告》披露时，公司仅依据前期的大载重四足机器人
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产品开发计划进行了相应研发、测试工作，未正式投产，且公司未与任何客户签

署合同、意向协议等任何形式的合作文件，该业务未产生销售收入。 

综上所述，截至《2023年年度报告》披露时，公司大载重四足机器人的量产

条件尚未成熟，《2023 年年度报告》中关于大载重四足机器人将计划于 2024年

量产的表述依据不足。 

三、其他 

因潜在客户开发未达预期、公司的市场定位及经营战略调整，公司已于 2024

年 6月终止包括四足机器人、蛛机器人在内的仿生机器人相关业务，进而持续聚

焦于光学主营业务和原有轮式机器人业务。该业务截至终止时未产生任何销售收

入，其终止不会对公司战略规划和主营业务的推进产生重大不利影响。 

除上述更正信息外，公司《2023年年度报告》中其他内容保持不变。本次更

正不涉及对财务报表的调整，对公司 2023 年年度财务及经营数据没有影响。公

司董事会对于本次更正给投资者造成的不便表示歉意，敬请广大投资者谅解，今

后公司将进一步加强信息披露的准确性、严谨性，提高信息披露质量。 

特此公告。 

 

 

 

中山联合光电科技股份有限公司董事会 

二〇二五年三月二十四日 
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