
证券代码：834599        证券简称：同力股份        公告编号：2024-051 

 

陕西同力重工股份有限公司 

投资者关系活动记录表 

 

本公司及董事会全体成员保证公告内容的真实、准确和完整，没有虚假记载、

误导性陈述或者重大遗漏，并对其内容的真实性、准确性和完整性承担个别及连

带法律责任。 

 

一、 投资者关系活动类别 

√特定对象调研  

□业绩说明会  

□媒体采访  

□现场参观  

□新闻发布会  

□分析师会议  

□路演活动  

□其他  

 

二、 投资者关系活动情况 

活动时间：2024 年 7月 16日 

活动地点：线上交流会 

参会单位及人员：中信证券、中信建投证券、开源证券、中泰证券、国海证

券、贝寅资产。 

上市公司接待人员：公司董事会秘书杨鹏先生。 

三、 投资者关系活动主要内容 

问题 1：目前矿区无人驾驶运行效果如何，技术方面是否成熟，能否实现商

业运营？ 

回答：（1）运行效果方面： 



根据我们了解到的一些矿区无人驾驶运行情况良好，比如：新疆天池能源南

露天煤矿无人驾驶车辆已运行近 3年。 

单一矿区验证数量大：新疆天池能源南露天煤矿拥有全球单矿最大无人驾驶

车队 203 台，车队稳定运行超 400天。据统计，目前仅新疆区域拥有非公路无人

驾驶的自卸车近 1000 台。 

运行效率逐渐提升：无人驾驶运行效率和有人驾驶相比，从一开始的 60%左

右效率提升至目前 90%左右的效率，应对风沙、雨雪天气的适应性大幅提升，当

前主要影响效率的点在于卸料区挡土墙的要求，挡墙较低时会存在卸料不能完全

卸到渣台下面的现象，不过在绝大多数矿区已经实现完全卸料，无需推土机二次

处理。 

（2）无人驾驶技术方面： 

调度技术：车与车之间、有人与无人之间、不同场景之间的车辆统筹调度是

一项考验。目前的统筹调度是基于装载设备产量优先，兼顾车辆运行效率与节油

的多目标实时动态均衡调度； 

无人驾驶技术：主要是车端感知与定位技术采用行业领先的高精度传感器和

定位系统，包括激光雷达、毫米波雷达、V2X 等设备，以及 RTK-GNSS 定位技术、

激光 SLAM 技术、多传感器融合定位技术，使矿山车辆能够在露天场景、边坡遮

挡、破碎棚遮挡等复杂场景中实现全面感知和精准定位，提高无人驾驶系统对复

杂煤矿混行场景的感知和理解能力，使无人驾驶车辆更具智能性和高效性。 

（3）商业化落地：能否实现商业化落地主要从以下四点评价： 

第一，车辆可靠性方面：作为无人驾驶车辆，不管是结构方面，还是无人驾

驶硬件，都需要具备高可靠性，如果频繁因为该类问题影响作业效率，会直接影

响施工量，在该方面，经过 2年多的实地工况验证结合主机厂底盘成熟度，目前

产品已具备高效连续的运输生产能力； 

第二、成本经济性方面：①人力成本：由于无人驾驶可大幅减少司机人工成

本，单台单年仅司机人工成本可节约 50 多万元；②节能减排：当前大型化产品

基本采用增程或纯电的驱动形式，据测算，增程产品相比燃油车，油耗可节省平

均 8%左右，每年单台可减少近 67吨碳排放； 

第三、运营高效性方面：无人驾驶受环境因素影响小，平均每天运行时长已



能做到 22小时左右，同时路线优化可使无人驾驶运输效率进一步提升； 

第四、运行安全方面：矿山运输安全一直是矿区最重要的一环，无人驾驶运

行，基本可规避运输车辆发生事故带来的人身伤亡事件，自无人驾驶应用以来从

未发生重大伤亡事故，实现了危险作业区的无人化和少人化。 

综上，当前无人驾驶已基本具备商业化落地条件，主要挑战在于各类工况的

适应性方面。 

问题 2：请介绍下公司和易控智驾在无人驾驶方面的合作情况？ 

回答：（1）订单及运行情况：2024 年上半年，同力重工与易控智驾完成近

300台无人驾驶产品订单签订，交付、矿区运行车辆已超过 200台，出勤率由前

期的 80%多提升到 90%； 

（2）研发设计进度：同力重工采用平台化产品设计思路，线控平台从技术

状态确认到完成设计及评审，仅需 30天，针对变型车型，可实现 15天完成设计

及各项分析验证优化； 

（3）生产及快速交付：同力重工目前最大可实现 6台/日无人驾驶车辆下线，

可全部前装无人驾驶硬件，保障车辆的快速交付； 

（4）双方合作模式：双方均持有开放的合作态度，各自发挥自身特长，充

分技术交流合作，积极面对矿区运行过程中出现的各类问题，并且实时优化改进

方案。 

问题 3：未来公司在无人驾驶领域如何布局？ 

回答：大型化、无人化、新能源已经成为矿山运输领域发展趋势且已经在逐

步落地，作为非公路自卸车行业领先企业，公司一直积极从国家政策、市场需求、

产品技术等方面提早布局，做好自身研发以及与专业无人驾驶系统研发机构的持

续合作交流： 

（1）不断提升产品可靠性：公司产品底盘稳定可靠，经过近 20年的底盘设

计积累，公司已具备正向研发能力，从设计、仿真、试验、车辆测试等各流程完

成了多轮验证，提供可靠的无人驾驶产品底盘； 

（2）不断提升线控底盘稳定性：同力重工全资子公司同力科技已具备线控

底盘开发能力并广泛应用于我司多款产品，同时将继续加大该方向的研发力度，

提升线控底盘的稳定性、可靠性及高效性； 



（3）积极开展与各智驾公司合作：当前公司主要通过与各智驾公司技术合

作、共同研发、合作生产等多种合作模式，发挥各自所长，共同推动无人驾驶产

品早日在矿区稳定、高效运行。 

目前行业内已具备成熟无人驾驶智驾开发应用的公司逐年增多，公司积极开

展多方、广泛的交流合作，共同推动矿山无人驾驶早日实现商业化运营。 

 

 

 

陕西同力重工股份有限公司  

董事会  

2024 年 7 月 17 日  
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